RC-kodér - Navod k obsluze v3.0

Ovladani je pomoci tfi tladitek: Plus, Minus a Enter. Pomoci Plus a Minus se v zakladnim rezimu
prohlizeni méni zobrazena funkce. Po stisku Enter se editovany Udaj rozblika a je mozné jej ménit.
Editaci ukon&ime opétovnym stiskem Enter. Pro omezeni nechténé editace je nutné Enter stisknout na
dobu asi 1 sekundy.

Na displeji se v hornim Fadku zobrazuje ¢islo aktivniho modelu a nazev funkce.

V druhém fadku se zobrazuje ¢islo kanalu a hodnota funkce.

ATV
Nastaveni citlivosti ovladace. Krajni polohy jsou omezeny hodnotami EPA-LO a EPA-HI. Rozsah 0 —
250.

SUBTRM
Nastaveni neutralu. Rozsah +/- 127.

EPA-LO
Minimalni hodnota vychylky — krajni poloha serva odpovidajici kratSimu impulsu. Servo ji nikdy
neprekroci. Rozsah 0- 150. Hodnota 100 odpovida 1,0 ms.

EPA-HI
Maximalni hodnota vychylky — krajni poloha serva odpovidajici delSimu impulsu. Servo ji nikdy
nepiekroci. Rozsah 0 — 150. Hodnota 100 odpovida 2,0 ms.

REVERS
Zména smyslu vychylky. Hodnoty N — normal a R — revese.

MODEL
Zména typu modelu. Je mozno volit 8 modeld. Po volbé modelu je nutné zafizeni vypnout a znovu
zapnout. Je to ochrana proti nAdhodné zméné za chodu.

ALARM
Nastaveni signalizace ¢asu. Je mozné nastavit max. 40 minut s rozliSenim 10 sec. Po dosazeni
predvoleného ¢asu se zobrazi na displeji blikajici Al a zvukovy signal.

TIMER
Méreni ¢asu se zapina a vypina delSim stiskem Enter.

PFi poklesu napéti napéjeci baterie na 7 V je signalizovano blikajicim napisem BATT — LO! .

Zékladni technické udaje:

Pocet kanall: 6 proporcionalnich
Vystupni signal: standardni PPM
Rozsah vychylek: 1500 +/- 500 us
Rozméry : 48 x 55 mm

Displej: 2x8 znak(i LCD

Napajeni: 9V, cca. 20 mA

Pozn.: Nastaveni vychozich hodnot ( smazani paméti ) pro aktualni model je mozné provést
nastavenim hodnot EpaLo a EpaHi u prvniho kanalu na 0.



