[ Pulsni regulator pro analogové zelezniéni modely ]

Modul je uréen pro regulaci rychlosti analogovych lokomotiv. Diky pulsni regulaci je mozno dosahnout jizdy i velmi
malou rychlosti, jinymi zplsoby regulace nedosazitelnou. Zajistuje téz plynuly rozjezd, dojezd i reverzaci bez
ruSivych jevu. Tim i Setfi motory v lokomotivach pfi neSetrném ovladani ( napf. déti ). VSechny tyto viastnosti a
malé rozméry jsou mozné jen diky pouziti mikroprocesoru.

Pulsni regulator je velmi vyhodny téz pfi pouziti analogovych zvukovych modull, kdy zvuk funguje jiz pfi malych
rychlostech a osvétleni s LED diodami také pracuje jiz pfi niz8ich rychlostech.

Zapojeni modulu ( pohled na stranu bez soudastek )
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Zakladni technické parametry

Napajeni : 7 — 12V stfidavych, 9 —18 V stejnosmérnych ( viz. dale )
Vystupni proud : max. 1,5 A

Indikace: smér, stop, zkrat, 2 x LED

Ochrana proti zkratu: neomezené dlouho

Rozméry: 50 x 75 x 25 mm

Ovladani

Je velmi jednoduché klasické, pomoci potenciometru. Ve stfedni poloze je vypnuto a na obé strany potom
regulace obéma sméry. P¥i stfedni poloze ( Stop ) sviti obé LED diody, a podle sméru potom leva ¢i prava.
Pfi zkratu obé LED blikaji. Po odstranéni zkratu dojde k automatickému obnoveni regulace.
Rozjezd, dojezd i reverzace probihaji plynule, i pfi prudké zméné knoflikem. Na prani uzivatele, je mozné tyto
parametry u vyrobce zménit, pfeprogramovat.

Napajeni

Pro napajeni regulatoru je mozné pouzit stejnosmérny i stfidavy proud. Zdroj by mél byt dimenzovan na proud
minimalné 2A pro jeden regulator. Z jednoho zdroje je mozné napajet i vice regulatord.

Napajeci napéti v pfipadé stejnosmérného zdroje by meélo byt pro bézné velikosti modeld (N, TT, HO ) kolem 10 —
15V. Protoze je na vstupu regulatoru usmérnovac, mize byt polarita pfipojeni zdroje libovolna. Pro napajeni je

v dnedni dobé nejlepsi pouzit spinany stabilizovany zdroj 12-15V/ min. 2A.

Vétsi napéti az do 20V je mozné pouzit také, ale dochazi k pfetézovani motorkd v modelech velkym impulsnim
proudem. Napajeni stejnosmérnym stabilizovanym zdrojem je vhodné pfi pouziti vice regulatord , protoze potom je
rychlost jizdy nezavisla od poctu lokomotiv, které zrovna jedou.

Pro napajeni stfidavym proudem je mozné pouziti transformatoru s vystupnim napétim max. 12V stfidavych,
opét min. 2A. Zde je nutno vzit v Uvahu, Ze po usmérnéni a filtraci dostaneme vystupni napéti cca. 1,4 vysSi, takze
pfi 12V stfidavych mafe byt na vystupu pfes 16V !l V zadném pfipadé nemuizeme pouzit vystup transformatoru
16V pro pfislusenstvi ( vyhybky ), protoZe zde by napéti pro lokomotivy mohlo dosahnout az 25V.

Montaz

Modul pfipevnime k panelu pomoci 4 Sroubl M3 v rozich s distanénimi sloupky ( 5-6mm ). Dale vrtame 2 otvory 3
mm pro led diody a cca. 7 mm pro hfidel potenciometru.

Zru¢ni modelafi si mohou doplnit hfidel potenciometru aretaci v nulové poloze.

Doporuceni

1) Vystupni svorky modulu nesmi byt nijak spojeny se zdrojem regulatoru, ani se na né nesmi pfivadét zadné
napéti.
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