[ Otaékomér programovatelny V2

Zakladni technické parametry:

Rozsah vstupni frekvence impus(: 0,005 Hz az 150 kHz ( s menSi pfesnosti az do 400 kHz )
Vstupni signal: TTL, vstupni odpor vétsi jak 1Mohm

Displej: 4 mista, 14 mm, Cerveny, zeleny

Napajeni: 5V, max. 100 mA

Popis

Zakladni méfeni vstupniho signalu se provadi v Hz. Diky dal§im programovatelnym parametrim lze naméreny
udaj v podstaté libovolné zkorigovat a zobrazit zmérené Udaje pfesné tak jak potfebujeme.

Lze tak v podstaté kromé béznych funkci jako kmitoCet a otacky napf. méfit rychlost kola, motocyklu, auta ale i
tfeba vétru. Lze tfeba snimat otacky za pfevodovkou, ale zobrazovat vypocétené otacky motoru. Nebo méfit
Dalsim roz&ifenim je programovatelny vystup, ktery umoZzfuje sledovat, zda méfeny udaj se pohybuje v uréenych
mezich.
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TL2
Ovladani
Pristroj ma dva zakladni rezimy. Pracovni a editacni. V pracovnim rezimu jsou tlacitka nefunkéni. Do editaéniho
rezimu se dostaneme, pokud pfi zapnuti drzime stisknuté horni tlaCitko TL1. V editanim rezimu se stfida
zobrazeni Cisla parametru napf. P — 3 a jeho hodnoty. Ovladani je pomoci dvou tladitek. Horni tlagitko TL1 slouzi
pro zménu parametru nebo blikajici dekadu o +1. Spodni tlacitko TL2 je zapisové. Po delsi stisku se rychle
rozblika dekada, kterou je mozné hornim tlagitkem ménit. Kratkym stiskem se editujeme dalSi dekadu. Zapis se
provede opétovnym dlouhym stiskem. Editacni rezim Ize opustit opétovnym vypnutim a zapnutim.
Zobrazeni udaje je podobné jako u CitaCové verze. Pokud sviti desetinna tecka zcela vpravo je zobrazovany udaj
v tisicich. Pfiklad: 123.4 = 123,4 ot/min , 123.4. = 123 400 ot/min. V pfipadé zapnutého automatického prepinani
rozsahl se Udaj posouva tak, aby byly zobrazeny vzdy 4 nejvy$si dekady udaje. Pokud je aut. pfepinani rozsaht
vypnuto, pfi pfekroceni hodnoty 9999 zobrazi ,ol“ jako ,overload*.

P-1 Né&sobitel

Rozsah 1 az 9999.

Slouzi ke korekci zméfeného Udaje na poZadovanou hodnotu. Je tak mozno ve velmi Sirokém rozsahu pfizpusobit
( zkalibrovat ) snimag. Pfi méfeni frekvence ma hodnotu 1 ( radé&ji 1000 viz. dale ), nebo napf. pro méfeni otacek
s délitelem 1 ( 1 impulz na otacku ) to bude 60. Pokud se jedna o celé malé islo, je v podstaté jedno zda zadame
hodnotu 1, 10, 100, nebo 1000, pokud ji korigujeme zménou P2. Pro spravnou funkci aut. pfepinani rozsahl v
celém rozsahu je vhodné pouzivat hodnoty alespori ve tfech dekadach.

Rozsah 1 -8
Uréuje nejniz8i rozsah méfeni. ZvétSeni hodnoty o 1 zpUsobi zvétSeni idaje na displeji 10x a opacné.

P — 3 Automatické prepinani rozsahd
Hodnoty 0 — vypnuto a 1- zapnuto.
Zapina a vypina automatické pfepinani rozsaht.

P — 4 Poloha desetinné tecky

Rozsah 1 az 8.

Zakladni poloha desetinné tec¢ky. Pokud je zapnuto aut. pfepinani rozsahu, je nutné po zméné P-2 korigovat i tuto
hodnotu. ZvétSeni udaje o 1 znamena posun des. te¢ky o jednu dekadu vpravo.

P — 5 Doba nulovani
Rozsah 0 az 255.




0,005Hz je to asi 3 minuty ! Po tuto dobu zUstava na displeji posledni zméreny Udaj a ma to za nasledek, ze
displej vlastné nikdy neukazuje 0. To mize v nékterych pfipadech vadit ( napf. u obrabécich strojl ) a je vhodné,
aby se pfi nepfitomnosti signalu na vstupu zobrazovala 0. Pomoci tohoto parametru mizeme nastavit, za jakou
dobu se displej vynuluje. Hodnota 1 odpovida ¢asu asi 0,3 sec. Maximalni doba je tedy asi 75s. Potfebujeme-li
napf. vynulovat displej po 3 s, nastavime hodnotu 10. Potom jsou teoreticky minimalni méfené otacky 20ot/min (
pfi zakladnim nastaveni otackoméru ). Nastavenim hodnoty 0, je nulovani vypnuto a Ize méfit az do min. hodnoty
0,005 Hz. P¥i velmi malych hodnotach P5 miize dochazet ke stfidavému zobrazeni udaj, nula atd. Je to
zplsobeno tim, Ze méfeni a vstupni signal neni synchronni. Proto volime radéji vy$$i hodnotu, aby byla
dostatecna rezerva.

P — 6 Zapnuti vystupu
Pfi nastavené hodnoté dojde k zapnuti ( log.“1* ) pomocného vystupu.

P — 7 Vypnuti vystupu

PFi této hodnoté dojde k vypnuti vystupu ( log. ,0“). Pro spravnou funkci je nutné aby P6 byla menS$i nez P7.
Dale musi byt vypnuto automatické prepinani rozsah(. Pfi vyhodnocovani pfedvolby neni brana v Gvahu poloha
desetinné tecky.

Pri sefizovani je vhodné dodrzet poradi nastavovani jednotlivych parametr(, protoZe jsou vzajemné provazané a
zmeéna nekterych zpétné ovliviiuje jiné.

Jako prvni nastavime P3-Aut. pfepinani rozsaht a P5-Dobu nulovani. Potom pokud zname pfesnou hodnotu P1 ji
nastavime, v opaéném pfipadé zvolime vychozi hodnotu tfeba 1000. Potom pfivedeme signal znamych

doladime zobrazenou hodnotu bez ohledu na desetinnou teCku. Nakonec nastavime P4 polohu desetinné tecky a
vyzkousime v celém pracovnim rozsahu.

Vzhledem k tomu, Ze rozsah nastaveni pfistroje je velmi velky, je mozné, Ze pfi néjaké extrémni kombinaci
parametrd nemusi byt funkce korektni. Vzajemna kontrola vSech vazeb parametrl je komplikovana a do paméti
procesoru se tak slozity program nevejde.

Priklady nastaveni
Méreni frekvence v Hz (_aut.pfep. rozsahl) :

P1=1000, P2=5, P3=1, P4=3, P5=255, P6=500, P7=5000 ; tovarni nastaveni

Méreni otacek s délitelem 1, (aut. prep. rozsahu ), rozliSeni 1ot/min, minim. 15 ot. min :
P1=6000, P2=3, P3=1, P4=2, P5=15, P6=500, P7=5000

Rychlomeér, tachometr, rozliSeni 1km/h, minim. rychlost 5km/h, kolo primér 50cm, 1 impuls na otacku:
P1=5652, P2=2, P3=0, P4=3, P5=5, P6=50, P7=90

Poznamka: Postup vypoctu P1 — obvod kola je Pi*d= 1.57m tj. 0,00157km , pfepocCet z Hz/s na km/h je
360070,00157=5,652 km/h ; konstantu zadavame bez des. tecky tj. 5652
Pfesnou hodnotu doladime pfi praktickych zkouskach.

Funkce pogéitani impulst

Funkce slouzi k ¢itani vstupnich impulsu s korekci zobrazeni. Lze ji tak pouzit k napf. méreni k méfeni ujeté
vzdalenosti , nebo spotfebovaného mnozstvi v pfipadé méreni pritoku. Udaj je moZné opét pfizptisobit pomoci
uzivatelskych parametri dané aplikaci. Lze vyuzit i funkce paméti idaje bez napajeni.

Pro pfepnuti na zobrazeni impulst stiskneme dolni tladitko, pro zobrazeni frekvence ( otacek ) stiskneme horni
tlacgitko. Nulovani &itace impulst provedeme dlouhym stiskem spodniho tlagitka.

Pfi pfeplnéni displeje dojde k zobrazeni ,oL".

P — 8 Korekce udaje — nasobitel
Jde o hodnotu jednoho impulsu tj. napfiklad obvod méfici kola. Zakladni hodnota 1000, muze byt v rozsahu 100
az 9999.

P — 9 Délitel
Hodnota uréuje rad délitele, tj posun vysledného udaje po dekadach vlevo. Muze byt v rozsahu 0 az 4.

P — 10 Poloha desetinné tecky
Umoznuje nastavit pevnou polohu des. tecky dle potfeby. Vychozi hodnota je 0 ( bez tecky ) a se zvySovanim
udaje se posunuje vlevo. Hodnota v rozsahu 0 — 3.

P — 11 Zapnuti paméti udaje

Pfi hodnoté 0 je hodnota uchovana pouze v paméti Ram a pfi vypnuti dojde k jeho smazani. Natavenim hodnoty
1 se Udaj zapisuje do paméti Eeprom , takze se posledni hodnota pamatuje i bez napajeni. Pri aktivaci této
funkce je nutno brat v vahu uréita omezeni. Pocet zapist do paméti Eeprom je omezen ( cca 10° ), takZe je to
vhodné pouze pro Udaje, které se méni pomalu. Rychlost zmény Udaje ovliviiuje hodnota P —10.

Do paméti se uklada pouze udaj zobrazeny na displeji, dekady pod rozliSenim displeje jsou pouze v paméti Ram.
Pokud by dochazelo k velmi ¢astému vypinani napajeni pfistroje, mlze toto zplsobovat chybu méfeni. V tomto
pfipadé je vhodnéjsi pouziti zalozniho zdroje.




Priklady nastaveni

Prosté gitani impulst

P8=1000, P9=0, P10=0, P11=0 ; tovarni nastaveni

Jeden impuls na vstupu odpovida pfirdstku 1 na displeji. Poznamka: vzhledem k pouzitému principu méfeni mize
dochazet pfi tomto nastaveni u malych frekvenci k zobrazovani hodnot s krokem 2.

Tachometr — obvod kola 1500mm, ujeta vzdalenost na displeji v km, s paméti

P8=1500, P9=3, P10=0, P11=1

Tachometr — obvod kola 1500mm, ujeta vzdalenost na displeji v km, rozliSeni 100m, bez paméti

P8=1500, P9=2, P10=1, P11=0

Aplikace
Vzhledem k moznosti zafizeni je pouziti velmi universalni. Doporucuji bezkontaktni snimani optické, indukéni.

Mechanicky kontakt musi byt o$etfen proti zakmitim. Indukéni snimace pro prdmysl jsou bézné dostupné,
nevyhoda je vyssi cena.
Jednoduché pfiklady zapojeni vstupu a vystupu :

Opticky snimag se clonou ( vystup modulu je pin 5) Vystup na relé ( vystup z modulu je pin 2)

+U relé

+5SV

330R 56K 1N4001

IR-LED

BC546
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